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Allgemeine Beschreibung — Linearachse, vertikal, Typ
LI General description - Linear axis, vertical, Type
Description générale — Axes linéaires verticaux Type

Endanschlag / Hubbegrenzung
Endstop / Stroke limiter
Butée fin de course / Limiteur de course

Energiefihrungskette
Energy supply chain
Chaine de transmission
d'énergie

Antrieb - Zahnstange / Ritzel
Drive - rack / pinion
Entrainement — crémaillére / pignon

Befestigungsflansch
Mounting flange
Flasque de fixation
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Vertikalachse
Vertical axis
Axe vertical

Barres de guidage

Befestigungsplatte
Mounting plate
Plaque de fixation

Rollenfiihrung
Roller guide
Cuidage a galets

EK roboter.




Allgemeine Beschreibung - Linearachse, horizontal, Typ
General description - Linear axis, horizontal, Type
Description générale — Axes linéaires horizontal Type

Al
(FIBRDO)
N

Antrieb - Zahnstange / Ritzel
Drive - rack / pinion
Entrainement - crémaillére /
pignon

Laufwagen
Carriage
Chariot

Rollenfiihrung
Roller guide
Guidage a galets

Antriebsvariante
Drive variant
Alternative entrainement

BaugrdBe LH1/LH2
Size LH1/LH2
Taile LH1/LH2

Energiefiihrungskette
(Verfahrweg >6 m, Energiefiihrungskette
abgelegt)
Energy supply chain
From 6 m travel, overlaying design)
haine de transmission d'énergie
(A partir de 6 m de déplacement, version
superposée)

Endanschlag / Hubbegrenzung
End stop / Stroke limiter

Butée fin de course /

Limiteur de course

Fihrungsleisten Horizontalachse
Guide ways Horizontal axis
Barres de guidage Axe horizontale

Zahnriementrieb
Toothed belt drive
Entrainement courroie dentée

—" EK roboter.
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A Allgemeine Beschreibung - Kreuzlaufwagen, Typ
{JL:LT1} General description — Cross carriage, Type
Description générale — Chariot croisé Type

Endanschlag / Hubbegrenzung
End stop / Stroke limiter

Butée fin de course /

Limiteur de course

Vertikalachse, (Z)
Vertical axis, (Z)
Axe vertical, (2)

Energiefiihrungskette vertikal
Energy supply chain, vertical
Chaine de transmission
d'énergie verticale

Ny

Befestigungsflansch
Mounting flange
Flasque de fixation

Antrieb, vertikal - Zahnstange / Ritzel

Fihrungsleisten

Fihrungsleisten
Guide ways
Barres de guidage

Antrieb, horizontal - Zahnstange / Ritzel
Drive, horizontal - rack / pinion
Entrainement horizontal -

crémaillére / pignon

B\;‘rfiemhmngskene, horizontal, (2
(‘l{: ?ggr:)veg>6 m Energiefiihrungskette
abge

Energy supply chain, horizontal, (X)
(From 6 m travel, overlaying design)
Chaine de transmission d'énergie
horizontale, (X) (A partir de 6 m de
déplacement, version superposée)

Rollenfiihrung
Roller guide
Guidage a galets

Endanschlag / Hubbegrenzung
End stop / Stroke limiter

Butée fin de course /

Limiteur de course

Drive, vertical - rack / pinion Laufwagen Guide ways Horizontalachse, (X)
Entrainement vertical P Carriage Barres deyguidage Horizontal axis, (X)
crémaillére / pignon Chariot Axe horizontale, (X)

Antriebsvariante, horizontal

Drive variant, horizontal

Alternative entrainement horizontal
BaugréBe KL1/KL2

Size KL1/KL2
Taile KL1/KL2

Zahnriementrieb
Toothed belt drive
Entrainement courroie dentée
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Allgemeine Beschreibung - Portalroboter, Typ A
General description — Gantry robote, Type (FIBRDO)
Description générale — Robot a portique Type '

EngFefﬁhrungskene horizontal, (X) Vertikal achse, (Z)
(Verfahrweg >6 m, Energiefihrungskette abgelegt) Vertical axis, (Z)
Energy supply chain, horizontal, (x§ Axe vertical, (Z)

(From 6 m travel, overlaying design)
Chaine de transmission d'énergie horizontale, (X)

A partir de 6 m de déplacement, version superposée
(A parti P lon superposee) Energiefiihrungskette vertikal, (Z)

Energy supply chain, vertical, (Z)
Chaine de transmission
d'énergie verticale, (Z)

Energiefiihrungskette, horizontal, (Y)
Energy supply chain, horizontal, (Y)
Chaine de transmission

dénergie horizontal, (Y)

Rollenfiihrung S
Roller guide
Guidagg:a galets \‘

Rollenfiihrung
Roller guide
Guidage a galets

Horizontal-
achse, (X)

Horizontal axis, (X)
Axe horizontal, (X)

Endanschlag / Hubbegrenzung
End stop / Stroke limiter

Butée fin de course /

Limiteur de course

Fiihrungsleisten Befestigungsflansch

Cuide ways Mounting flange

Barres de guidage Flasque de fixation
Laufwagen Horizontalachse, (Y) Laufwagen
Carriage Horizontal axs, (Y) Carriage
Chariot Axe horizontal, (Y) Chariot

Antriebsvariante, X-Achse
Drive variant, X-Axis
Alternative entrainement, X-Axe

Zahnriementrieb WA Traversenantrieb
Toothed beltdrive Traverse drive
Entrainement par courroie dentée Entrainement de traverse

Antriebswelle
Drive shaft
Arbre menant

BaugrdRe KOP 1/KOP 2
Size KOP 1/KOP 2
Taile KOP 1/KOP 2

—" EK roboter.
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Allgemeine Beschreibung - Portalroboter mit Ausleger, Typ
General description — Gantry robot with cantilever, Type
Description générale — Robot a portique avec cantilever, Type

Antrieb, horizontal - Zahnstange / Ritzel
Drive, horizontal - rack / pinion
Entrainement horizontal - crémaillére / pignon

Energiefiihrungskette,
horizr%'ﬁtal,(Y)gs

Energy surply chain,
horizontal, (Y)

Chaine de transmission
d’énergie horizontale, (Y)

Laufwagen
Carriage
Chariot

Energiefiihrungskette horizontal, (

X)
(Verfahrweg > 6 m, Energiefiihrungskette abgelegt)

Energy supply chain, horizontal, (X
(From 6 m travel, overlaying design)
Chaine de transmission d'énergie horizontale, (X)

Fiihrungsleisten
Guide ways
Barres de guidage

Endanschlag / Hubbegrenzung
End stop / Stroke limiter

Butée fin de course /

Limiteur de course

Horizontalachse, (X)
Horizontal axis, (X)
Axe horizontal, (X)

Horizontalachse, (Y)
Horizontal axis,
Axe horizontal, (Y)

Vertikalachse, (Z)
Vertical axis,
Axe vertical, (Z)
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(A partir de 6 m de déplacement, version superposée)

—<_ EKroboter.
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Ausfiihrungsvarianten A
Constructions variants

Variantes de construction

H-Lader
H-Loader
Portiques a deux axe vertical en H

Obertransfer
Transfer gantry
Portique transfer

Einzeln fahrende Laufwagen
Gantry system with independent moving carriages
Portique avec chariots a mouvement indépendant

i =X " EK roboter,



